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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

SAFETY OF MACHINERY -
APPLICATION OF PROTECTIVE EQUIPMENT
TO DETECT THE PRESENCE OF PERSONS

FOREWORD

1) The International Electrotechnical Commission (IEC) is a worldwide organization for standardization comprising
all national electrotechnical committees (IEC National Committees). The object of IEC is to promote
international co-operation on all questions concerning standardization in the electrical and_electronic fields. To
this end and in addition to other activities, IEC publishes International Standards, fechnisal Specifications,
Technical Reports, Publicly Available Specifications (PAS) and Guides (hereaffer referred to as “IEC
Publication(s)”). Their preparation is entrusted to technical committees; any IEC i ittee interested
in the subject dealt with may participate in this preparatory work. Intern
governmental organizations liaising with the IEC also participate in this prepa
with the International Organization for Standardization (ISO) in accordams
agreement between the two organizations.

transparently to the maximum extent possib
between any IEC Publication and the correspondi

the latter.

5) IEC provides no marking ppo edure o indjcate appro
equipment declared to be i S ith IEC™Rublicatior.

6) All users should ensure fhat the latest edition of jthis publication

7) No liability shall attach to IEC"s e ployees, servants or agents including individual experts and
members of its teghyica itte ationnal Committees for any personal injury, property damage or
other damage o‘% v direct or indirect, or for costs (including legal fees) and
expenses arising “odt R use\of, or reliance upon, this IEC Publication or any other IEC

Publications.

The main echnical committees is to prepare International Standards. In

» the required support cannot be obtained for the publication of an International Standard,
despite repeated efforts, or

* The subject is still under technical development or where, for any other reason, there is
the future but no immediate possibility of an agreement on an International Standard.

Technical specifications are subject to review within three years of publication to decide
whether they can be transformed into International Standards.

IEC 62046, which is a technical specification, has been prepared by IEC technical committee
44: Safety of machinery — Electrotechnical aspects.

This second edition cancels and replaces the first edition issued in 2004. This second edition
constitutes a general technical revision of the first edition, and includes further examples of
interfacing and muting techniques.
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The text of this technical specification is based on the following documents:

Enquiry draft Report on voting
44/534/DTS 44/552B/RVC

Full information on the voting for the approval of this technical specification can be found in
the report on voting indicated in the above table.

This publication has been drafted in accordance with the ISO/IEC Directives, Part 2.

The committee has decided that the contents of this publication will remai
the maintenance result date indicated on the IEC web site under "http:
the data related to the specific publication. At this date, the publicatio

nchanged until
Qre.iec.ch" in

+ transformed into an International standard,
* reconfirmed,

* withdrawn,

* replaced by a revised edition, or

@@
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INTRODUCTION

This Technical Specification provides information on the application of protective equipment,
which employs a sensing device(s) to detect person(s) in or approaching an area, in order to
reduce or minimize a risk from hazardous parts of machinery, without providing a physical
barrier.

The objective of this specification is to assist: standards writing committees responsible for
developing machine standards ("C" Standards), machine designers, manufacturers and
refurbishers, machine safety certification organizations, workplace authorities and others on
the proper application of protective equipment to machinery.

Figures 1 and 2 show the general context and the intended use of this specificatiqn.

Clauses 1 to 5, 7 and 8 of this specification apply to all protectivedequip ingluded in the
scope, Clause 6 contains guidance for the application of i

QD
\



TS 62046 © IEC:2008 -9-

From
ISO 12100-1
(see Figure 2)

Preliminary decision to use No Use other protective
protective equipment? measures (See
IEC 62046 informative Annex D)
Yes

General requirements for the safety

Environmental conditions ; A
functions to be provided

Conditions for use

Functional requirements For trip function or presence sensirg

function see 1ISO 12100, ISO 13855;

Human and machine properties For prevention of unexpeci
start-up see ISO 1411 x

Protective equipment Preliminary selection of a

manufacturer’s specific kind of protective
information for use equipment
IEC 62046

/\

; o DETAILED DESISN A AL
Dimensioning and
positioning SELECTION m\ fmmmmmmmmmm— e
1

Subclause 4.4.2.2.1 Specific machine

ISO 13855 EC 20% | (C-type) standards
( ) /K I giving specific

A\ 4

1

w Irequirements for the,

1 application of |

| sensitive protective !

H equipment !

erification) ' !

validationjand St At

joning
IEC/62046

To ISO 12100-1
(see Figure 2)

Figure 1 — Relationship of this Technical Specification to other standards

(see also Figure 2)
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SAFETY OF MACHINERY -
APPLICATION OF PROTECTIVE EQUIPMENT
TO DETECT THE PRESENCE OF PERSONS

1 Scope

This Technical Specification specifies requirements for the selection, positioning,
configuration and commissioning of protective equipment to detect the presence of persons in
order to protect those persons from dangerous part(s) of machinery in industrial applications.
This standard covers the application of electro-sensitive protectiye) equipment (ESPE)
specified in IEC 61496 (all parts) and pressure sensitive mats specified in
ISO 13856-1.

It takes into account the characteristics of the machinery, the praqtecti qutpment, the

2 Normative references

The following referenced documents af 2NSE >
For dated references, only the edition\gi eferences, the latest edition
of the referenced document (including an \ ies

IEC 60204-1, Safety of machinery — E/e%al eq ent of machines — Part 1: General

requirements

IEC 61496-1:2004, Safety 8 \Electrorsensitive protective equipment — General
requirements and tests

IEC 61496-2:19@
Particular requirenie

(AOPDs)

Flectro-sensitive protective equipment — Part 2:
using active opto-electronic protective devices

IEC 61496-3:
requirements
Diffuse Rg

Hitery — Electro-sensitive protective equipment — Particular
Active Opto-Electronic Protective Devices responsive to

IEC 6206 T; ] inery — Functional safety of safety related electrical, electronic and
programmable~controhsystems

ISO 12100-1: 2003, Safety of machinery — Basic concepts, general principles for design —
Part 1: Basic terminology, methodology

ISO 12100-2: 2003, Safety of machinery — Basic concepts, general principles for design —
Part 2: Technical principles

ISO 13849 (all parts), Safety of Machinery — Safety-related parts of control systems

ISO 13855:2002, Safety of machinery — Positioning of protective equipment with respect to
the approach speeds of parts of the human body

ISO 13856-1:2001, Safety of machinery — Pressure-sensitive protective devices — Part 1:
General principles for design and testing of pressure-sensitive mats and pressure-sensitive
floors

ISO 14121 (all parts), Safety of machinery — Risk assessment
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

SECURITE DES MACHINES -
APPLICATION DES EQUIPEMENTS DE PROTECTION
A LA DETECTION DE LA PRESENCE DE PERSONNES

AVANT-PROPOS

La Commission Electrotechnique Internationale (CEI) est une organisation mondiale de normalisation
composée de l'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationayx desla CEIl). La CEl a
pour objet de favoriser la coopération internationale pour toutes les questions de norma' atlon dans les

public (PAS) et des Guides (ci-aprés denommes "Publication(s) de la CEI" ) € ) s¢_con iée a des
comités d'études, aux travaux desquels tout Comité national intéressé pa ité iper. Les
organisations internationales, gouvernementales et non gouvernementalg , participent
également aux travaux. La CEIl collabore étroitement avec I'Organisation isation (1SO),

Les Publications de la CEIl se présentent sous la formg— magdatiens int&rnationales et sont agréées
a 3 ef nna gs sont entrepris afin que la CEI

Dans le but d'encourager l'uniformité internationale, s natiomalx de la CEI s'engagent, dans toute la
mesure possible, a appliquer de fagon tfansparente Publjcations de la CEIl dans leurs publications
nationales et régionales. Toutes divergences Publications de la CEl et toutes publications
nationales ou régionales corrgspondantes dojven én termes clairs dans ces derniéres

La CEl n'a prévu aucune a indication dapprobatlon et n'engage pas sa
responsablllte pour les gquipen

Aucune respon : 4 CEl, a ses administrateurs, employés, auxiliaires ou
mandataires, y pris 8 : articu 'ers et les membres de ses comités detudes et des Comités

dommage de quel € i cte ou indirecte, ou pour supporter les colts (y compris les frais
de justice) et les{dépens 3 a publication ou de I'utilisation de cette Publication de la CEl ou de

L'attention é $ éférences normatives citées dans cette publication. L'utilisation de publications
référencé i i we application correcte de la présente publication.

it que certains des éléments de la présente Publication de la CEl peuvent faire
i¢té intellectuelle ou de droits analogues. La CEl ne saurait étre tenue pour

responsable de.ne pas\avoir identifié de tels droits de propriété et de ne pas avoir signalé leur existence.

La tache principalé des comités d’études de la CEl est I'élaboration des Normes
internationales. Exceptionnellement, un comité d’études peut proposer la publication d’'une
spécification technique

lorsqu’en dépit de maints efforts, I'accord requis ne peut étre réalisé en faveur de la
publication d’une Norme internationale, ou

lorsque le sujet en question est encore en cours de développement technique ou quand,
pour une raison quelconque, la possibilité d’'un accord pour la publication d’'une Norme
internationale peut étre envisagée pour I'avenir mais pas dans I'immédiat.

Les spécifications techniques font I'objet d’'un nouvel examen trois ans au plus tard aprés leur
publication afin de décider éventuellement de leur transformation en Normes internationales.

La CEIl 62046, qui est une spécification technique, a été établie par le comité d’études 44 de
la CEIl: Sécurité des machines — Aspects électrotechniques.
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Cette deuxiéme édition annule et remplace la premiére édition, parue en 2004.

Cette deuxiéme édition constitue une révision technique générale de la premiére édition, et
comprend d’autres exemples de techniques d’interfacage et d’inhibition.

Le texte de cette spécification technique est issu des documents suivants:

Projet d’enquéte Rapport de vote
44/534/DTS 44/552B/RVC
Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute informatjermsur le vote ayant

abouti a I'approbation de cette spécification technique.
Cette publication a été rédigée selon les Directives ISO/CEI, Partie

la date de

Le comité a décidé que le contenu de cette publication ne serg pas ~n\o |e 2
Xth" dans les

maintenance indiquée sur le site web de la CEI sou
données relatives a la publication recherchée. A cette date;

+ transformée en Norme internationale,
* reconduite,

* supprimée,

* remplacée par une édition révisée, ®

@@
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INTRODUCTION

La présente spécification technique fournit des informations sur I'application des équipements
de protection qui emploient un(des) dispositif(s) de détection des personnes situées dans une
zone ou qui s’approchent de cette derniere, dans le but de réduire ou de minimiser un risque
causé par des parties dangereuses de machines, sans fournir de barriére matérielle.

L'objet de la présente spécification technique est d’aider: les comités de rédaction des
normes en charge de I’élaboration des normes machines (Normes "C"), les concepteurs,
fabricants et sociétés de remise en état des machines, les organismes de certification pour la
sécurité des machines, les administrations compétentes pour le lieu de travail et autres sur
I'application appropriée des équipements de protection des machines.

Les Figures 1 et 2 illustrent le contexte général et 'utilisation prévug de ¢e pécification

technique.

Les Articles 1 a 5, 7 et 8 de cette spécification technique s’appgi
de protection compris dans le domaine d’application, I'Articte
pour I'application de types spécifiques d'équipements de prote

equipements
\&Ss directrices
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De I''SO 12100-1
{(voir Figure 2)

Décision préliminaire pour utiliser N Utiliser dautres
le matériel de protection ? on mesures de protection
CEl 62046 (Voir 'Annexe D
informative}
Oui
Exigences générales pour les
fonctions de sécurité a fournir
Conditions d'environnement
Conditions d'utilisation Pour la fonction de déclenchem
Exigences fonctionnelles au la fenction de détection
Propriétés de 'nomme et de la présence voir IS0 121
machine FISC 13855;
Pour la prevenhonm rra
intempestf voir

-G\

Instructions d'utilisation
du fabricant
d’équipements de
protection

Choix préliminaire d'un type q
spécifique d‘équipementd/e’_\

CEl 62046

protection

Dimensionnement et
pasitionnement
Paragraphe 4.4.2.2.1
(IS0 13855)

i Normes spécifiques |
Imachines (Type"C" )
I fournissant des

9,

|
exigences :
spécifiques pour |
l'application d'un |
équipement de |
protection sensible |
|

vall mlse En
ervice

El 62046

ATISO 12100-1
(voir la Figure 2)

Figure 1 — Relations de cette spécification technique avec d’autres normes

(voir aussi Figure 2)
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SECURITE DES MACHINES -

APPLICATION DES EQUIPEMENTS DE PROTECTION
A LA DETECTION DE LA PRESENCE DE PERSONNES

1 Domaine d'application

Cette spécification technique spécifie les exigences pour la sélection, le positionnement, la
configuration et la mise en service des équipements de protection prévus pour détecter la

Partie 2: Exige
optoélectroniqy

CEI 61496>3: . ité dés machines — Equipements de protection électro-sensibles —
Partie l lieres pour les équipements utilisant des dispositifs protecteurs
optoélectro énsibles aux réflexions diffuses (AOPDDR)

IEC 62061, Sécurite’ des machines — Sécurité fonctionnelle des systemes de commande
électriques, électroniques et électroniques programmables relatifs a la sécurité

ISO 12100-1: 2003, Sécurité des machines — Notions fondamentales, principes généraux de
conception — Partie 1: Terminologie de base, méthodologie

ISO 12100-2: 2003, Sécurité des machines — Notions fondamentales, principes généraux de
conception — Partie 2: Principes techniques

ISO 13849 (toutes les parties), Sécurité des machines — Parties des systémes de commande
relatives a la sécurité

ISO 13855:2002, Sécurité des machines — Positionnement des dispositifs de protection par
rapport a la vitesse d'approche des parties du corps
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ISO 13856-1:2001, Sécurité des machines — Dispositifs de protection sensibles a la pression
— Partie 1: Principes généraux de conception et d'essai des tapis et planchers sensibles a la

pression

ISO 14121 (toutes les parties), Sécurité des machines — Appréciation du risque

@%
S





